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Homogénéité de pose des enrobés tiedes

|

o
SR
25

f
& ;sxwvo’-‘*s?“ﬁgﬁf':@? x,u:ui
-zé"lz'?s,‘w'




Viscosité vs température
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Viscosité vs température

Refroidissement de I'enrobé
Simulations Pavecool - 20 °C

— Enrobé conventionnel

— Enrobé tiede

Température: 20°C
Dégagé et peu de vents

Refroidissement de lI'enrobé
Simulations Pavecool- 10 °C
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— Enrobé conventionnel

— Enrobé tiede

Température: 10°C
Ennuagé et venteux
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Viscosité vs température
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Etude sur pose des enrobés tieédes
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Etude sur pose des enrobés tieédes
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Exemple de resultats
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Thermographie automatisée
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Objectifs de I'étude

s* Démontrer que la thermographie en continu peut-
étre un outil d’autocontrole plus adapté pour les
entrepreneurs

** Montrer les premiers pas pour |'élaboration d’'une
démarche visant a comprendre et a régler les
problemes de ségrégation thermique longitudinale

¢ Voir comment il serait possible d’automatiser la
réalisation de |la procédure du devis d’homogénéité
de pose




Barre a senseurs de température
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Barre a senseurs de température
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Systeme scanneur infrarouge

Installation




Systeme scanneur infrarouge

Nvze
PR

Aﬁ\zii —
VAl NN §

rl‘z.s

LNl ]

A I /35 Z IS
N ANZ
D/ A

/7

Installation




Essais avec thermographie automatisée

B3 DataTemp DP - Raytek - Infrared Linescanner Systems

Scanner. Option Fenétre ?
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Essais avec thermographie automatisée

B3 DataTemp DP - - Infrared Linescanner Systems
Scanner Option Fenéfre ?
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Essais avec thermographie automatisée

B} DataTemp DP - nfrared Linescanner Systems
Scanner Option Fenétre ?
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Essais avec thermographie automatisée
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DataTemp DP - Raytek - Infrared Linescanner Systems
er. Option
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Essais avec thermographie automatisée

H3 DataTemp DP - Raytek - Infrared Linescanner Systems
Scanner. Option Fenétre 7
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A venir

* Systéeme de positionnement (encodeur de distance
et localisation GPS)

¢ Autre programme d’acquisition pour combiner les
données de températures et de positionnement

¢ Programmation de fonctions d’analyses plus adaptés
aux besoins

** D’autres essais




Conclusions

** Enrobés tiedes prometteurs: mais a suivre au niveau
de 'effet de ’'homogénéité de température

s Systeme de scanner peut étre un excellent outil
pour avoir la thermographie en continu

¢ La thermographie automatisée est recommandée
pour faire de 'autocontrole et résoudre des
problemes de ségrégation thermique longitudinale

*»* Des développements sont envisagés au systeme




